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NOT: Tum SLM kayar kapilarin sabit yan panelleri ve hareketli kanatlarinda kullanilan camlar,
binalarda kullanilan givenlik camlari icin ANSI Z97.1 Performans Ozellikleri ve DeneF/
Yontemleri standardini karsilar. SLM hareketli kanatlari ve sabit yan panellerine takilacak
bitlin camlarin da ANSI Z97.1 standardina uygun olmasi zorunludur.



1. GIRIS
1.1 Genel

Bu kilavuz Gildor SLM kayar kapi tahrik
Unitesi icindir:
- Montaj, devreye alma, bakim ve ariza giderme talimatlarini icerir.

- Yalnizca otomatik kapilarin yapisi ve montaji hakkinda bilgi sahibi, egitimli otomatik kapi
personeli tarafindan kullaniimalidir.

- Temel montaj ve devreye alma islemlerini ve istege bagli donanimlara iliskin
cesitli talimatlari aciklar.

- Opsiyonel donanim_talimatlari ilgili kitlerin ambalajindadir. Temel talimatlara
dayanarak o secenegin montajini ve devreye alinmasini aciklar.

- Tehlikeleri ve 6nemli aciklamalari belirtmek icin asagidaki
isaretleri kullanir:

UYARI: Oliim veya yaralanma tehlikesi.

bozulabilecegi durum.

NOT: Calismayi kolaylastiran ipuclari.

@ DIKKAT: Malzemenin hasar gérebilecegi ya da islevinin

- MUsteri, isletmeci ve son kullanici icin ayr bir kilavuz
mevcuttur.

- ANSI standartlarina ve yerel yapi ve guvenlik mevzuatina uygun
sekilde kurulmalidir.



1.2 Teknik ozellikler ve kullanim sinirlarr:

. Kapr tipi __ Standart paket _ Net gegis _ Hareketli kanat _ Kanatbasina __
Olgustu ) genisligi tahmini agirhgi azami agirlik
Tek kanath
sirme
Sag/sol acilim
6'0"X 77 7/8" 29 1/4" 98 Pounds
70" X 77 7/8" 35 14" 110 Pounds 330 Pounds
80" X 77 7/8" 41 14" 122 Pounds
8'6" X 77 7/8" 44 1/4" 128 Pounds
- 12'0" X 77 7/8" 60" 100 Pounds
I |
iKi havckat canat | 140" X 77 78" 7" 112 Pounds 220 Pounds
16'0" X 77 7/8" 84" 124 Pounds
iki yana acilir Call for
Iki motorlu Information on 330 Pounds

Packages Sizes

Teleskopik sirme 7,0,, X7 7/8,, 01 N 86 Pounds
Iki hareketli kanat 80" X 77 7/8 58172 95 Pounds
sag/sol acilim 90" X 77 7/8 66 12" 103 Pounds
100" X 77 7/8 74 172" 112 Pounds 220 Pounds
110" X 77 7/8 82 112" 120 PZEH dz
120" X 77 7/8 90 1/ 129 Pourds
o 12'0" X 77 7/8" 85 12"
Iki yana acilir
teleskopik 140"X 77 78" 101 12" ;(; ';‘;ﬁgz
Dortkhareketll 16'0" X 77 7/8" 117 12" 96 Pound 132 Pound
anat 180" X 77 7/8" 133 12" 105 ;;‘Sn;s ounds
200" x 77 7/ 149 1/ 113 Pounds
iki yana acilir
teleskopik Call For
Iki motorlu Information on 220 Pounds

Packages Sizes

Teknik veriler

- Elektrik baglantisi baskalari tarafindan saglanir;
'Ig‘ablolar paketle birlikte verilir. 110 V, 50/60 Hz, 10

- GUg tuketimi: 200 W

- Azami tahrik kuvveti (statik): 150 N

- Elektrik kesilirse, yedek aki (takiliysa) en az 30 dakika

tam calisma saglar.

- Calisma sicakhgi: +5°F ila +167°F (15°C ila 75°C)

ZVY6a5In|zca kuru ortamlarda kullanilabilir; azami bagdil nem
o .

SLM kayar kapi tahrik Gnitesinin uygulama
sinirlari, kapi takiminin uzun 6marla
calismasi icin belirlenmistir. Bu sinirlarin
disindaki uygulamalar énerilmez.




1.3 Urlin Tanimi

SLM tahrik Unitesi; DC motor, mikroislemcili kontrol Unitesi ve patentli iki telli veri yolu
sistemli elektronik kontrol panelinden olusan moduler bir yapiya sahiptir. Farkli
konfiglrasyon ve secenekler siparise gbére saglanir.
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1. Ana profil 7. Baglanti kutusu
2. Taslyici araba grubu . Motor grubu

3a. Ust kasa arka?lgl (ince tip) 9. Kontrol kutusu

3b. Ust kasa arkaligi (destekli) 10. Elektrikli solenoid kilit (opsiyonel)

4. On kapak 11. Yedek aki (opsiyonel)
5. Alt kdsebent 12. Tahrik kayisi
6. Taslyici 13. U¢ kasnak

A = Net dis kasa genisligi; LW = Net gecis genisligi



1.4 SLM GENEL BILGILER

SEKIL 1, Gildor'un sundugu kayar kapi takimlarinin farkl konfigiijrasyonlarlnl gosterir.
Operatorler saga veya sola acilan tek stirme ya da iki yana acilan tipte olabilir. Kapi
takimlari sabit yan panelli (yan paneller bina icinde) veya tam panik aciliml (yan paneller
bina disinda) olabilir.

Gildor'dan gelen tim SLM kapi takimlari montaja hazirdir. Tum malzemeler islenmis ve
donanim takilmistir. Siparis edilen secenekler sevkiyattan dnce eksiksiz takilir ve kablolanir.

Montaja girismeden énce tum ekipmanin dogru gonderilip takildigini kontrol edin. Kapi
takiminin dogru hazirlandigini ve toplam 6lgulerinin uygun oldugunu dogrulayin.
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2. MONTA]J

2.1 SLM UST KASASININ MONTAJI

TUum ambalajlari acarak siparise uygunluk, eksik parca ve hasar kontroll yapin. Eksik veya
hasarli malzemeyi tekrar siparis edebilmek icin bu kontrol, fabrika sevkiyati isletmenize
ulastiginda yapilmalidir.

Montaj yerine geldiginizde, kapi takimi icin gerekli acikligi dogrulamak Gzere tiim bosluklarin
genislik ve yuksekligini 6lcun. Acikliklar sakuliinde ve gényesinde olmali; zeminin en yUksek ve
en alcak noktalari arasindaki kot farki 1/4 inci asmamalidir. Ust kasa montajindan 6nce zeminin
en yuksek noktasi saptanmalidir; ciinkd kapi yuksekligi bitmis dosemenin bu noktasina gore
belirlenir. Kot farki 3/8 in¢cten buyukse montajdan 6nce zemin tesviye edilmelidir.

Kaba acikligin, kapi kasasi dis geniinPinden 1/2 ing daha genis ve zeminin en yuksek
noktasindan o6lcllen Ust kasa yuksekliginden 1/2 in¢ daha yiksek olmasi 6nerilir. Kapi takiminda
Ust sabit cam varsa Gildor Ust cam sistemi sahada kolayca uyarlanabildigi icin kaba acikhgin
yUksekligi daha az kritiktir. Kaba agiklik élclileri montaj ylzeyine gore degisebilir.
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NOT: Menteseli servis kapaginin dogru acilip kapanabilmesi icin SLM Ust kasasinin lzerinde
en az 3/8 ing bosluk gerekir.

YetIerIi bosluk birakiimazsa servis kapagi tamamen acilamaz ve gelecekte bakim yapmak
zorlasir.

Ust kasanin_ust kismina mastik uygularken servis kaﬁaglnm acilmasina engel olmadigindan
emin olun. Ust kasanin arka kismi ylzeyle sifir olacak sekilde yalitilabilir.
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2.2 Yan Dikmelerin Hazirlanmasi ve Montaiji

Gildor yan dikmelerinin sag ve sol yonleri farklidir; her dikme Ust kasanin dogru tarafina
takilmahdir. Dikmedeki Ust kasa ba?<lant| delikleri hafifce eksantriktir. Dikmenin kenarina en

akin delikler her zaman Gildor Ust

asasinin servis kapagdina bakmalidir (Sekil 1). Boylece kapi

anatlari yan dikmeyle hizalanir. Ust cam montajinda dikmeler ist kasay! asiyorsa servis kapagdi

tamamen acilabilir ve Gstine monte edilen profi

IJtarafanan engellenmez. Gildor Ust cam takimi

kullanildiginda iki parcall bir tst kanal (Top Can) verilir. Once bu kanalin alt parcasi, kaba acikhk
genisliginde kesilerek dikme eksenlerine veya cam hattina ortalanip takilir. Ardindan iki dikmeyi
ust kanal tabaninin i¢ ytzunden 1/2 in¢ kisa kesin. Bu sayede Ust kasa kaldirilip kanalin icine
yerlestirildikten sonra terazilenebilir (Sekil 2). Gildor Gist cam sisteminde ¢ parcali aliminyum
cephe sistemi olan alt kanal (Bottom Can) da kullanilabilir; ayni prensiple calisir.

Dogrudan Ust kasanin Gzerine monte edilebilecek Uist cam profilinin azami genisligi 4 1/2 inctir.
Daha genis profil kullanilirsa Ust kasa ile st cam profili arasinda 3/8 in¢ bosluk birakiimalidir.
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Sekil 2

Her iki dikme monte edildikten sonra Ust kasa, dikmeleriyle birlikte kaldirlarak acikhga
yerlestirilir. Dort ayaklik su terazisiyle hem dikmeleri hem Ust kasayi terazileyin; ytksekligi
zeminin en yuksek noktasindan takozlayarak ayarlayin. DlUzgin olmayan zeminde her 24
incte bir yerden Ust kasanin altina 6lcim yapin. En yuksek noktayi belirledikten sonra
dikmelerin altina takoz koyarak Ust kasayi terazileyin. Daha sonra dikmeleri cevre
cercevesine, duvara veya celik taslyiciya sabitleyin. Her iki dikmede Ust kasanin 3 in¢
altinda, yerden 24 in¢ yuksekte ve aralarinda her 24 in¢te bir ankraj énerilir. Ust cam varsa
Ust kasanin 3 in¢ Uzerinde ve sonra Ust cama kadar her 30 incte bir ankraj kullanin. Tim
alanlarda en az 1/4 in¢ ankraj gerekir. Saglam montaj icin dikmeler ile montaj ylzeyi

arasina uygun takozlama yapilmahdir.



2.3 SABIT YAN PANELLI KAPI TAKIMININ MONTA]I
(O SX veya SX O ve O SX SX O)

Ust kasa ve yan dikmeler yerine konulup sakul, génye ve sabitleme islemleri
tamamlandiktan sonra servis kapagini acin ve acik konumda kilitleyin. Alt zemin rayini
sabitleyin. Sol ve sagda 1 3/4 x 4 1/2 ing yan dikmelerin i¢ ylGzinden 3/16 ing Olcerek
isaretleyin. Cirpi ipiyle kapi acikligi boyunca cgizgi ¢ekin. Her alt rayi, acik tarafi bina digina
bakacak ve dikmenin i¢ yuzinden 1/4 ing uzakta olacak sekilde bu ¢izgiye yerlestirin.
R%ylarln Uzerinden 1/4 mi beton ankrajlariile #10 x 1 1/2 in¢ yildiz basli havsa sac
vidalariyla sabitleyin. Alt kilavuz tekerleklerini engellememeleri icin vidalari havsalara
tamamen oturtun. .

Sabit panelin Ustlindeki 1/4-20 x 1 1/2 in¢ vidalari sokun. Ust dIF yuzin 6n dikmesindeki
panik acilma anahtar grubunu ¢ikarin ve emniyet fotoseli kablolarini da bu delikten gecirin.
Bdylece panel takilip sabitlendiginde kablolar sikismadan Ust kasaya gecirilebilir. Sabit
paneli kaldirin, alt kilavuz rayini tam kavrayacak sekilde tGzerine oturtun ve Ust kasanin
altina dogru diklestirin. Ust baglanti braketlerinin Ust kasa altindaki deliklerle hizalandigini
kontrol edin. (Alt rayin dikmeye bitisik ucunda birakilan 1/4 in¢ bosluk panelin alt arka
kenarinin yerlesmesi icindir.) Paneli dikmeye sikica yaslayin. 1/4-20 x 1 1/2 in¢ vidalari Gst
kasanin alt kosebentindeki deliklerden gecirerek panelin uUst baglanti braketlerine takin ve
sikin. Kablolari ve panik acilma anahtarini yeniden takin. Butin kablolar alt kdsebentteki
delikten Ust kasaya gecirin; ileride fotosel bakimi icin panelde yeterli kablo payi birakin.
Kablolari Ust kasa alt kosebendindeki kablo kanalindan ﬁUrUtUn ve verilen plastik klipslerle
sabitleyin. Emniyet fotoselleri ve panik acilma anahtar kablolarinin baglantilarini yapin.

DIS

ALT KILAVUZ iCIN
CENTIK

SABIT YAN PANEL RAYI
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ic YUzu




2.4 TAM PANIK ACILIMLI KAPI TAKIMINDA YAN PANEL MONTAJI
(50 SX veya SX SO ve SO SX SX SO)
BETONA GOMME TIP

Ust kasa ve yan dikmeler takilip sakul, génye ve ankraj kontrolleri tamamlandiktan sonra servis kapagini agip agik
konumda kilitleyin. Ardindan alt zemin rayi takilmalidir. Sol ve sagdaki 1 3/4 x 4 1/2 in¢ yan dikmelerin ig
yuzinden dis yuze doEru 5/8 ing Olgun. Kapi takiminin tim enishEi boyunca ¢irpi ipiyle ¢izgi cekin. Alt kilavuz
rayini zemine gommek icin betonda kanal aciimasi onerilir. Yan dikmeler standart olarak gomme zemin rayina
uygundur. Beton, kuru kesim elmas diski takilmis 4 ing elektrikli taslama makinesiyle kolayca kesilebilir. Ray, i¢
kenar cizgi Gzerinde ve ucu yan dikmeye dayanacak bicimde yerlestirin. Etrafini kalemle isaretleyin; yalnizca bu
alan kesilecektir. Kesilen kanal 1/2 in¢ derinll?inde, duz ve terazisinde olmalidir. Daha derin kesip hizli priz alan
harg veya betonla dizlemek daha kolay olabilir. Yizeye monte 1/2 ing esik kullanilirsa beton kanal a?mak
gerekmez. 1/4 ing esikte yalnizca 1/4 ing derinlik yeterlidir; ancak esikte alt raya uygun kanal agilmalidir. Esik bir
dikmeden digerine uzanmalidir. Ray yonlidur, ofset tarafi disa bakacak sekilde takilir. Rayin tstlinden 1/4 inc
beton ankrajlar ve #10 x 1 1/2 in¢ yildiz bash havsa sac vidalariyla sabitleyin. Alt kilavuz pimini engellememeleri

icin vidalari havsalara tamamen oturtun.
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2.5 TAM PANIK ACILIMLI KAPI TAKIMINDA YAN PANEL MONTAJI
(SO SX veya SX SO ve SO SX SX SO)
YUZEYE MONTAJ

Ust kasa ve yan dikmeler yerine takilip sakul, génye ve sabitleme islemleri tamamlandiktan sonra servis kapagini
acin ve acik konumda kilitleyin. Sonra alt zemin rayini takin. Sol ve sagdaki 1 3/4 x 4 1/2 in¢ yan dikmelerin dig
yuzane cirpi ipi tutarak kapinin tumdgenlillgl boyunca ?IZgI cekin. Yizeye monte rayi her iki yan dikmeye
dayayin; daz kenari cizgide ve disa donik, rampa tarafl ice dénlik olmahdir. Bu 1/2 ing ylzey rayi galmzca disa
acilan yan panelin altina takilir; kapi gegis agikligi boyunca devam etmez. Rayin Ustiinden 1/4 ing beton ankrajlari
ve #10 x 1 1/2 in¢ yildiz bagh havsa sac vidalanyla sabitleyin. Hareketli kanat acilip kapanirken kilavuz pimin
yukari asadl hareket etmemesi ve kanadin ray icinde diizglin kaymasi icin rayi terazileyin.
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Once alt pivot Eiminin dénmesini engelleyen tespit vidasini gevsetin. Yan panel kanadini takmadan 6nce alt pivot
Eimini sonuna kadar asagdi ¢evirin. Yan panelin Ust pivot yuvasindaki Ust pivot civatasini sékin. Emniyet fotoseli
ablolarini panelin st pivot deliginden disar cikarip panel kaldirilana kadar serbest birakin. Yan paneli kaldirarak alt
pivot pimine oturtun. Paneli %erine dogru yatirirken fotosel kablolarini Gst kasanin alt kdsebendindeki pivot
deliginden yukari gegirin. Kablolari Ust pivot civatasinin icinden gegirin; civatanin disli ucu asagi bakmalidir. Paneli
Ust kasanin altina kadar kaldirip kablolar Ust kasanin alt kdsebendindeki pivot deliginden gecirin; kablolari
sikistirmayin. Panel Gst kasanin altina oturdugunda ve kablolar st pivot deliginden tamamen gectiginde Ust pivot
civatasini Ust kasanin alt kdsebendinden gecirerek panelin Ust pivot yuvasina vidalayin ve sikin. Civatayi asiri
sikmayin. Kapal konumda panel, yan dikmeyle hizali olmali; panelin arka kenar ile dikme arasinda Yakla§| 1/8 in¢
bosluk bulunmahdir. Ayar gerekglorsa paneli sdkerek Ust ve alt pivot yuvalarini ayarlayin. Panel takilip dikmeyle
hizalandiktan sonra tutucu mandal takip ayarlayin. Panik acilma mandalini 1/4-20 x 1 1/2 ing civata ve somunlarla
takin. Dogru hizalama i?in mandal ice veya disa ayarlanabilir. Mandalin {uvasma tam oturdugunu kontrol edin. Panik
acllma kuvveti daha hafif veya sert ayarlanabilir: Ipiring bilyanin icinden klgik duz tornavidayla saat yénlne
%;evirince acllma kolaylasir, ters yonde zorlasir. Bilyayl uygun sekilde yaglamak igin balmumu uygulailn. lleride
otosel bakimi icin panel icinde yeterli kablo payi birakin. Kablolari Ust kasa alt kosebendindeki bosluktan gegirin ve
plastik klipslerle sabitleyin. Emniyet fotoselleri ve panik acilma anahtar kablolarini sema sayfasina gére baglayin.



2.6 HAREKETLI KANAT MONTAJI
TUM KAPI TAKIMLARI

Ust panik acilma pivot kolundaki (B.P.A.) acilma ayar braketini (#4, Sekil 3) sokun. B.P.A. Uzerindeki batin 3/8 ing
tespit vidalarini gevsetip kolun Gstinden ¢ikinti yapmayacak kadar geri alin. Kapi tastyicilarini tamamen kapali
konuma kaﬁdlrln. B.P.A. kolunu kapi kanadina 90 derece dondurin. Sabit yan panelli kapi takimiysa kanadi
kaldirip alt kilavuz tekerleklerini alt rayin dis-arka késesine gecirin. Kilavuz raya girdikten sonra hareketli kanadi
acikligin ortasina kaydirin ye B.P.A. kolunu tasiyicinin arkasina sokun. Kapinin én kenari, tastyicinin plastik én ug
kapagdiyla hizali olmalidir. Once pivot noktasina en yakin 3/8 ing tespit vidasini (#1, Sekil 3) hafifce sikin; bu, B.P.A.
kolunun tasiyici icinde kaymasini engeller. Sonra kanadi 130 dereceden fazla acin; B.P.A. kolunun tasiyicida
yUkseldigini géreceksiniz. Panik acilma ayar braketini (#4, Sekil 3), tespit vidasi B.P.A. kolundaki yuvaya denk
gelecek sekilde takin. Kanadi kapali konuma déndurun ve acilma braketini (#2, Sekil 3), kanadi kaldirip bilyah
mandalla hizalayacak sekilde ayarlayin. Kanadin 6n Ust kenarinin tasiyicinin 6n plastik u¢c kapagiyla tam hizali
olmasi 6nemlidir. Yikseklik ayari yapilip kapi bilyali mandala dizgin oturduktan sonra B.P.A. kolundaki tim tespit
vidalarini sikin (#3, Sekil 3).

g C#]

Set B.RPA. Arm approx. 1/8"
Max. in from bback of carrier

SEKIL 3



2.7 DEVREYE ALMADAN ONCE

TROLLEY ADJUSTMENTS

Sl
an

2 4 5 2 6

Tahrik Unitesini devreye almadan 6nce dogru kurulum icin tastyici araba ayarlari
yapiimalidir. Ayarlar asagidaki gibidir:

1. iki adet 10 mm civatayi (#2) gevsetin; raydan ¢ikma 6nleyici tekerlegi ana profil rayinin
altina degene kadar hareket ettirin. Sikistirip zorlamayin. Bu tekerlek yalnizca raya hafifce
temas etmeli ve araba hareket ederken donmelidir.

2. 8 mm somunu (#3) gevsetip yukari alin. iki 10 mm civatayi (#5) gevsetin. Kapi
kanadini tasiyici arabaya iki 14 mm civatayla baglayin.

3|. 8|mm somunu (#4) saat yéninde cevirerek kanadi yukseltin; ters yonde cevirerek
alcaltin.

4. Once #5 civatalarini sikin; sonra #3 somununu
asagi indirip sikin.

DRIVE SHOWN WITHOUT ALL ELECTRONICS
AND DRIVE MECHANISM

— oo

= o o ! _
[ Y LL“‘
1 2 1

Taslyici arabalar, Gzerlerindeki 6n kapi durduruculari (#3) kapall konumda birbirine
carparak kesin kapanma noktasi olusturacak sekilde ayarlanmalidir. Kesin durusu kapi
kanatlarinin birbirine carpmasiyla olusturmayin.

Tam acik konum da her iki tastyici araba (#4) ayni anda sag (R.H.) ve sol (L.H.)
durduruculara temas ederek sabit acik son konumu olusturacak sekilde ayarlanmaldir.



3. DEVREYE ALMA
3.1 Gereklilikler

- ilave kontrol ve emniyet elemanlarinin timd monte edilmis
ve baglanmis olmalidir.

ONEMLI: Kapi takiminda emniyet fotoseli yoksa kontrol kutusunda 14-17 ve 14-18 terminalleri
arasina kopru kablosu takilmahidir.

- Kapr makara gruplari, kayis braketleri ve sabit kapi durduruculari Igl',]venle sikilmis
olmalidir. Yukari kalkmayi 6nleyen makaralar rayin altina dokunmali, kanatlarla birlikte
donmeli ve saglam sikilmalidir; asiri sikmayin.

- Kayar kanatlar herhangi bir engel olmadan
serbestce hareket etmelidir.

BEDIS uzaktan kumandacFa]neIinin ?/eri proje yoneticisi veya magaza sorumlusu tarafindan
belirlenir; panel monte edilip kablolanir.

3.2 ilk elektrik ayarlari

D__evrez_e almadan once kapi hizi, bekleme siresi veya kismi acilma gibi 6n ayarlar yapilamaz.
(Onceki sayfadaki talimata gore durdurucular ayarlanmis olmalidir.)

Hareket mesafesi ile izin verilen en ylksek hiz ve kuvvet, kurulum (RESET) sirasinda tahrik
Unitesi tarafindan otomatik belirlenir.

Kurulum islemi:

Kurulum islemi, tahrik Gnitesi ilk kez calistinlldiginda veya BEDIS tzerinden RESET yapildiktan
sonra uygulanir.

- IIk devreye almada ikinci seviyedeki bitiin degerler fabrika
standardina sifirlanir.

- Kapi calistiktan sonra RESET yapilirsa ikinci seviye ayarlari 6nceki degerlerini korur.
islevsel kontrol:

1. Kontrol Gnitesindeki butin donanim
elemanlar test edilir.

2I.<!3)a§I| elemanlar kontrol edilir (BEDIS, elektrikli solenoid kilit, yedek
aku).

3. Kapi, 0,075 m/sn kurulum hiziyla KAPALI (SHUT) konumuna
kadar kapanir.



4. Solenoid kilit takili ve BEDIS program anahtari GECE (NIGHT) veya YALNIZ CIKIS (EXIT
ONLY) konumundaysa kapi kanatlar sirmeye karsi kilitlenir ve gecerli bir agma komutu
(ANAHTAR/KEY ya da IC/INTERIOR tetiklemesi) gelene kadar bu konumda kalir. Diger
program konumlarinda solenoid kilit aciktir ve tum tetiklemeler kapiy! acar.

5. Kapi, 0,075 m/sn kurulum hiziyla ACIK (OPEN) durdurucusuna kadar agilir. Acilma
sirasinda ilk 1 1/2 ingte kilitleme kontrol edilir ve ortalama strtiinme degeri belirlenir.

6. Kanat kisa sureli hizlandirlarak kitlesi 6lcilir. Bu deger azami hizi da belirler.

Tablo 1
Toplam kanat agirhgi Azami acilma hizi
(Ib) — (ft/sn)
55-275
2.25
275-352
2
352 Uzeri
1.25

Kapanma hizi, azami agilma hizinin %40'ina karsilik
gelir.

3.3 islem sirasi

- Kayar kanatlan orta konuma getirin.
- Elektrik fisini takin.

- Kontrol kutusunda 5V/24V ve Power
LED'leri yanar.

- BEDIS Gzerinde LED 32 (Reset), fis takildiktan yaklasik 5 saniye sonra yanip sonmeye baslar.
Sistem kendini ayarlar ve acik kalir. Manuel calisma islevini gésteren LED 32 yanar. Yanip
sdnen LED 32 ile baska bir LED de yaniyorsa ilgili calisma islevi secilmistir.

3.4 Calismay etkileyen
durumlar

- Kurulum islemi asagidaki durumlarda etkilenebilir:

- BEDIS Kkilitli bir calisma konumundadir
(Gece/Cikis):

- Kapi panik acilma anahtari acgik
kalmis veya kisa devre olmustur.



Kapi kapanir ve kapali kalir. LED 32 yanip soner; LED 1 GECE (NIGHT) veya LED 2
CIKIS (EXIT) yanar. Kurulum islemj yalnizca %egerli bir ANAHTAR (KEY) acma
komutundan sonra veya OTOMATIK gibi baska bir ¢alisma islevi secilince
tamamlanabilir.

- Kurulum sirasinda kapi
o6nce acihyor:

- Kayis baglanti braketlerinin kayisin dogru tarafinda oldugundan emin olmak icin
cizime gore baglanti konumunu kontrol edin. Ters takiimis kayis braketleri kapinin
kapanmasi gerekirken acilmasina, acilmasi gerekirken kapanmasina yol acar.

- Kayar kanatlar hareket
etmiyor:

- Emniyet fotoselleri baglanmamis veya kontrol kutusundaki #14-#17 ve/veya
#14-#18 terminalleri arasina képru kablosu/diyot takilmamis.

- Kirmizi Hata LED'i yesil LED ile birlikte
yanip sénuyor:

- Ariza gostergesi (Hata Kodlari), 4. seviye
bélimune bakin.



4. KONTROL UNITESI VE BEDIS UZAKTAN KUMANDA PANELI

4.1 Genel

SLM tahrik Unitesi su sekillerde cahstirilip
ayarlanabilir:

- BEDIS uzaktan kumanda paneli
olmadan

- 21 ve 22 numarali girislerden GECE / CIKIS / OTOMATIK (tam agilma) programlari segilebilir.
25 ve 26 terminallerinden RESET yapilabilir (25 ile 26'nin kisa sureli kdprilenmesi kapiyi
sifirlar). Kontrol kutusu semasina bakin.

- BEDIS, ikinci ve G¢cUncu seviye i?IevIerin ayarlanmasinda ?egici programlama Unitesi olarak
kullanilabilir (Gglnct seviye bu kilavuzda agiklanmamustir; fabrikaya danigin). BEDIS takildiktan
veya ¢ikarildiktan sonra 25 ve 26 terminalleri kisa streli képrilenerek soguk baslatma/RESET
yapilmalidir; programlanmis degerler korunur.

- BEDIS uzaktan kumanda
paneli ile

- 25 ve 26 numarali Eirisler
Uzerinden (patentli iki telli veri yolu).

- Calisma su sekilde kilitlenebilir: BEDIS'in 3 ve 4 terminallerine baglanan bir anahtar (kontak
anahtari, anlik kontak vb.) kullanilir. Not: BEDIS 3 ve 4 terminallerinde anahtar yoksa kopru
kablosu takilmalidir. J5 klemens grubuna (1-4) terminal veya bilgisayar (6r. bina yénetim
sistemi) baglamak da mimkuandur; 6zel yazilim gerekir, fabrikaya danisin.

4.2 BEDIS uzaktan kumanda paneli

Tam islevler BEDIS uzaktan kumanda paneli Gzerinden tanimlanip ayarlanabilir. Paneldeki LED
numaralari ikili (binary) degerlerini gbsterir. Yazihm anahtari numarasi ve hata numarasi, yanan
LED'lerin yanindaki degerlerin toplanmasiyla bulunur.

Ornek: LED 16/4/1 yaniyorsa 16+4+1=21; yazihm anahtari ya da hata
numarasi 21'dir.

Kontrol kutusuyla iletisim, patentli iki telli modern veri yolu Gzerinden hata emniyetli ve midahaleye
karsi korumalidir.

BEDIS dort farkli seviyede calisir:

1. seviye = Calisma islevleri (kullanici seviyesi)

2. seviye = Ayar islevleri (ANSI standardina uygun ayarlanip korunmaldir)

3. seviye = Programlama iglevleri (yalnizca uzman personel, Gildor servis veya yetkili
distributor; fabrikaya danisin)

4. seviye = Ariza/hata g0Osterimi



4.2.1 Calisma islevleri (1. seviye)

Program anahtari konumlari Gildor standardiyla uyumludur.

- Islevler BEDIS'in solunda LED'lerin yaninda simgelerle gdsterilir.

- Secili islevin LED'i sUrekli yanar.

- (—jﬁllveya - tusuyla program konumu secilir; ilgili LED yanar. Yeni ayar yaklasik 2 saniyede kabul
edilir.

MANUEL CALISMA Ustte LED 32

Sistem durur. Kapi kanatlar serbesttir ve elle hareket ettirilebilir.
Solenoid kilit yoksa normal kurulumlarda mesai disinda kapilan kilitlemek
icin bu konum kullaniimalidir.

SUREKLI ACIK LED 16

l l Sistem acilir ve acik konumda kalir.

CIFT YONLU OTOMATIK LED 8
Solenoid kilit takili olsa bile sistem kilitli degildir. Tim algilama

“ cihazlar ve tetiklemeler etkindir.

CIFT YONLU OTOMATIK / KISMi ACILMA LED 4
Yukarida agiklanan islevler (ACIK/CIKIS/GECE) gegerlidir; yalnizca
acllma mesafesi azaltilir (ayar icin asagiya bakin).

YALNIZ CIKIS LED 2 )
Tek yonlu gegis. Solenoid kilit varsa sistem Kkilitlenir. Ig algilayici etkin
kalr; dis algilayici devre disidir ve yalnizca ikincil anahtarlama elemani
c gibi davranir (dis acma komutu ancak kapi tamamen kapanmadan

gecerlidir).

GECE LED 1

Sistem kilitlenir. Yalnizca anahtarli salter (KEY) gecgerli agma elemanidir.

'IEulrIn aI|g|Iay|C|Iar devre disidir. Solenoid kilitli sistemde mesai disinda
ullanilir.

KISMi ACILMANIN AYARLANMASI VE KULLANIMI

KISMi ACILMA islevi istenirse dért calisma konumunda kullanilabilir: SUREKLI ACIK, OTOMATIK, YALNIZ
CIKIS ve GECE (mesai disinda KEY komutuyla sinirlh acilma). Kismi agilma ayarlari igin:



- Once KISMi ACILMALI OTOMATIK (LED 4) islevini secin. 2 saniye bekledikten sonra
istenen islev ayarlanabilir.

- SUREKLI ACIK

- OTOMATIK

- YALNIZ CIKIS

- GECE

(LED 16)
(LED 4)
(LED 2)

(LED 1)

- Tam acllma genisligi OTOMATIK (LED 8) islevi secilerek geri getirilir.

Program konumlarini secmenin diger yollar (OZEL iISLEVLER):

BEDIS bagliyken 21 ve 22 girisleri, mevcut BEDIS konumunu OTOMATIK-KISMi ACILMA / YALNIZ
CIKIS / GECE islevleriyle gecersiz kilabilir (6rnegin zaman saati veya bina yénetim bilgisayari). En
yuksek 6ncelik GECE, sonra YALNIZ CIKIS, sonra OTOMATIK islevindedir. Yeni islev secildiginde
gosterge Uzerinde ayni anda iki LED yanar.

BEDIS ile Ozel islev Baglantisi

Set Bedis to #8 (full open two way traffic)
Bedis is to be left alone and not
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from Card Reader
to any OV (#8) and
to #11

Jumpers to 14 to 17
and 14 to 18 to be made
if holding beams or any
normally closed contact
sensor is not installed.

changed. Function switch or relay
overrides Bedis, with switch shunting
terminals #20 and 21 it overrides Bedis
and puts the door into exit only (night mode)
with switch not shunting #20 and 21 door is
in day mode and works in standard 2 way
traffic.

Relay with coil voltage
to meet computer output.

Al

Install relay inside auto header
assembly. No relay is necessary
if computer outputs are dry contact.

Special Function Wiring Diagram
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BEDIS Olmadan Ozel islev Baglantisi
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READER When Bedis is not used a single pole double throw
N.O. Contact dry contact switch should be installed to turn the

Jumpers to 14 to 17
and 14 to 18 to be made
if holding beams or any
normally closed contact

sensor is not installed.

from Card Reader
to any OV (#8) and
to #11

door from normal day operation to night operation.
A dry contact from a computer can also be used.
If the computer has a voltage output a isolation
relay can be installed in header to switch the door
to its night and day modes. Two diodes must be
installed at terminals #21 and #22. When dry
contact switch is made between the other ends of

Relay with coil voltage
to meet computer output
Note: Keep relay within door
header or signal may be erratic.

these diodes and terminal #20 it puts the door into
partial opening. You must adust the partial opening
on the Bedis to open fully before removing the
Bedis from the system.. This is now your normal
two way traffic mode. A dry contact from #20 to #21 will
put the door into Exit Only.

In order to use the Bedis with this set up for programming
of door package you must first turn voltage to door off.
Wire Bedis to terminal 25 and 26 and perform a Reset.

After programming is complete and the Bedis is removed

then another Reset must be performed by shorting
terminals #25 and #26 on the control box

Special Fuction Wiring Diagram
Without Bedis



Sensorler ve Emniyet Fotoselleri icin Standart Baglanti Semasi

NOT: 14-17 veya 14-18 terminalleri arasina kopru takilmaldir. Kapinin kapanabilmesi icin bu
devrelerin sensdr veya kdpru araciligiyla kapali olmasi gerekir.
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4.2.2 Ayar islevleri (2. seviye)

Ayar islevlerinin kisaltmalari BEDIS'in sag tarafinda gosterilir. Istenen islev + ve¥a - tusuyla secilir. Iki
tusa ayni anda (+ ve -) basilarak 2. seviyeye gecilir; ilgili gésterge yanip séner. Yanip sénme hizi
ayarlanan degberi belirtir (hizli yanip sonme: yuksek hiz/kisa acik bekleme; yavas yanip sdnme: distk
h|z/uzgnhagl|(k )ekleme). Deger + veya - tusuyla degistirilir (+ daha hizli veya daha uzun, - daha yavas
veya daha kisa).

iki tusa ayni anda tekrar basarak veya BEDIS iizerinde 1 dakika islem yapmayarak 1. seviyeye déniilir.

RESET LED 32
Sistem yeniden baslatilir ve kurulur (kurulum islemine bakin). Aklyle ¢ahsirken (110 V
kesilmisken) RESET verilirse tahrik Unitesi durur ve kontrol Unitesi kapanir.

16 Vo ACILMA HIZI %40-100 LED 16
Standart ayar: %100

8 Vc  KAPANMA HIZI %25-40 LED 8
Standart ayar: %40

4S KISMi ACILMA GENISLIGI %40-90 LED 4
Standart ayar: %65

2to NORMAL ACIK BEKLEME 0-10 sn LED 2
Standart aﬁar: 2 saniye. Bu sire i¢/dis agma kontaklar ve LS1/LS2 emniyet fotoselleri icindir;
GECE acik bekleme suresinden bagimsizdir.

ltn GECE ACIK BEKLEME 0-30sn LED 1
Standart ayar: 7 saniye. Bu sire KEY/WAKE-UP komutu igindir ve di(_?er BEDIS programlarindan
bagimsizdir. Standart ayarlar kapinin ilk devreye alinmasinda gecerli olur.



4.2.3 Ariza gostergesi (4. seviye)

Ariza oldugunda normal program gostergesi her 4 saniyede bir 1 saniye kesilir ve kirmizi hata kodu
gosterilir (ERROR LED'i ve hata numarasinin LED'leri: 1/2/4/8/16 birlikte yanar). Hata numarasi,
yanan kirmizi LED'lerin yanindaki sayilarin toplamidir.

Ornek: _
3 sn: LED 8 yanar = OTOMATIKé)rogram|
1 sn: Kirmizi ERROR LED'i, LED 8 ve 4 ile birlikte yanar; 8+4=12, hata no. 12.

[ [
Hata no. Ariza acgiklamasi Alarm

1 numarali motor devresi kapali / kart veya motor arizali Evet*
1.

X4 baglanti fisi yanhs takiimis Evet*
2.

Ogrenme mesafesi 9 incten kiiclik; engel var E*
3.

Ogrenme mesafesi 386 incten kiiglk; asim E*
4.

Asiri sirtinme / hareket direnci ¢cok yuksek E*
5.

2 numarali motor devresi kapali / kart veya motor arizali Evet*
6.

Ogrenme mesafesi 9 incten kiiclik; engel var E*
7.

Ogrenme mesafesi 386 incten biiylk; asim E*
8.

Asiri sirtinme / hareket direnci cok yuksek E*
9.

Kontrol kutusu arizali Evet*
10.

Kontrol kutusunda harici 24 V baglantisi kisa devre Evet*
11.

Elektrikli kilit hatasi; hareket 1 1/2 ingten az / kilit izleme Evet*
12.

Kilit izleme hatasi (kapi veya kilit sirglisi konumu) Evet
13.

Emniyet fotoselleri veya baglantilari hatali Evet
14.

Elektrik kesintisi; aki modu Hayir
15.

Akl calismiyor Evet
16.

KAPALI konum hatasi Hayir
17.

Ozel kapanma engeli Evet
31.

* 24 V besleme kapatilir.

E: Bu hata yalnizca kurulumda belirlenir ve alarm cikisini etkinlestirir.




Hata 1-10: Temel (kritik) hatalardir ve motorun diazgin calisamamasi nedeniyle sistemin durmasina
yol acar. Kilitli kanatlar veya zorla agiimis kapilar motora yUk bindirmis olabilir.

Hata 11: Agar sirasinda sistemi durdurur. Ayar dnceden tamamlanmissa gerilimi denetlemek icin
besleme 10 saniye kapatilir ve 6 saniye yeniden acilir; bu déngi tekrarlanir.

Hata 12: Kapi ve kilit konumunu icten izleyen 6zel solenoid kilit kiti yoksa Gglnct RESET denemesinden
sonra sistem durur. Kilit konumu izleme kiti varsa hata algilanir algilanmaz sistem durur.

Hata 13: Yalniz kapi konumu ve kilit sirgusu izleme kiti takiliyken ve BEDIS program anahtar kilitli
konumdayken algilanabilir.

Hata 14: Kapi acikken kapanma hareketinden 6nce algilanir. BEDIS GECE konumundaysa bu hata
surerken de yaklasik 8 saniyelik beklemeden sonra yavas kapanma mumkunddr.

Hata 15: Yedek aki varsa acil giicle (aklyle) calisma sirasinda, akl asirt desarj sinirina ulasmadigi
surece gosterilir (GECE programi harig).

Hata 16: Baglanti veya akl kablosu arizalidir ya da akd bozulmustur.

Hata 17: Kapinin kapali konumdan disarni itildigini gOsterir (0rnegin orta fitil veya kapinin zorlanmasi).
Ust tasiyici tekerlek tamponlarini ayarlayin; kapi durdurucular merkezde tasiyicilara dokunmali ve
kapi tam kapanmalidir.

Hata 31: Yalniz 3. seviye softswitch #31 ACIK ise olusur. Kapiyi panik agilma konumuna getirerek, BEDIS
RESET yaparak, BEDIS'i KISMI ACILMA konumuna alarak veya KEY komutuyla iptal edilebilir.

Birden ¢ok hata varsa ilk algilanan hata goruntulenir. ALARM, terminal 24 alarm cikisidir (SS #2 acgik) ve
hata tablosunda EVET olan durumlarda etkinlesir.

Kontrol kutusu PCB'lerindeki LED'ler, BEDIS bilgilerine ek durum ve hata gdstergeleridir:
Besleme gerilimleri: i¢ elektronik 5V (ACIK); harici 24V (ACIK); motor beslemesi POWER (ACIK)
Fotosel testi LS1/LS2 (ACIK)

ACIL DURDURMA STOP (KAPALI)

AkU sarji CHARGED (ACIK/yanip sOner).

Parantez igindeki durum, kontrol Unitesi galisirken beklenen
gosterge durumudur.



4.3 Emniyet elemanlari ve islevleri

LS1 ve LS2 fotoselleri

- Emniyet fotoseli 1sini kesilirse tahrik yon degistirir. Agik konumdaysa normal agik bekleme
slresi yeniden baslar. o

- Kapi kapanmamissa LS1, kullaniliyorsa gongu 1 saniyelik darbeyle calistirir.

- Kapanmadan dnce LS fotoselleri test edilir.

- Tek LS baglysa (14 ve 17) ikinci giris (14 ve 18) képrulenmelidir.

Yén degistirme ve durdurma
mekanizmasi

- Statik kuvveti azami 90 N ile sinirlar.
- Kapanmada YON DEGISTIRME, acilmada DURDURMA uygulanir; ardindan 3 saniye sabit gecikme
olur. Sonraki komutta hareket ayni yénde dusuk hizla (v=0,19 m/sn) devam eder.

4.4 Temel cikislar ve girigler

Cikislar
BATT CHECK disindaki tim glklglar elektronik gikislardir (potansiyelsiz degildir); azami yik 24
V/300 mA'dir. Harici uygulamada réle Uzerinden potansiyelsiz kontak olarak kullaniimalidir.

- 24 VDC besleme: 0 V terminalleri =
2/5/6/8/16/20
24 V terminalleri = 1/7/13/15/19

Bu besleme kisa devre korumalidir ve azami 2 A yuk igin
tasarlanmistir.

- 29, 30, 31 terminalleri (X12): BATT CHECK cikisi. AkG durumunu goésterir; tek réle cikisidir. Azami
kapasite: 24 VDC/1 A.

- X15 baglantisi: kilitleme cikisi. Kilitleme cift kararldir; kapr aciimadan 6nce mekanizma kisa
sure galisarak kilit kancasini acik konuma getirir. Kanatlar KAPALI konuma geldiginde yeniden
kilitlenir. Kilit akim tiketimi:

kilit acma: 1,3 A
kilitleme: 0,4 A



Girisler )

BEDIS ile OTOMATIK program konumu:

- Terminal 21 (X8): YALNIZ CIKIS

- Terminal 22 (X8): GECE . .

- 21 ve 22 (X8) iki diyotla ayni anda 0 V'a baglanirsa: OTOMATIK-KISMI ACILMA.

Program position Terminal 21 Terminal 22
Night switched fo OV
Exit switched fo O V
Automatic
Automatic
(Partial Open) switched to 0 V via 2 diodes

BEDIS olmadan GECE program konumu:

- Terminal 21 (X8): YALNIZ CIKIS

- Terminal 22 (X8): OTOMATIK 5 , )

- 21 ve 22 (X8) iki diyotla ayni anda 0 V'a baglanirsa: OTOMATIK-KISMI ACILMA.

Program position Terminal 21 Terminal 22
Night
Exit switched fo O V
Automatic switched to 0V
Automatic
(Partial Open) switched to 0 V via 2 diodes

- Terminal 25 ve 26: RESET tusu (opsiyonel veya misteri montaji). BEDIS baglantilarini (25 ve
26) 2 saniye kisa devre ederek BEDIS olsun veya olmasin RESET yapilabilir.

- Terminal 27 (X12):
Durdurma (Acil
Durdurma 1)

Bu giris acllirsa: o
- Motor hizi hemen dusuralar.
-5V ve 24 V beslemesi kesilir; sistem durur!

Bu giris kapanirsa:
- Kayar kapi yavasca kapanir, BEDIS LED 32 (RESET) yanip soéner.
- Kapi1 KAPALI konuma gelince program anahtari konumuna gére normal ¢alismasina devam

eder.



All Approach sensors to be wired as shown
The #8 terminal is an OV terminal, any OV can be
used (#5 or #6). When no sensing is used on term.

#14 & #17 and #14 & #18, a jumper must
installed at these terminals or doors will hold open.
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All Holding beam and threshold sensors to lbe wired as shown.
These terminals need to be a closed circuit for the doors to close.
Note that all sensing devices are wired to the N.C. contacts
When no sensingis used on #14 & #17 and #14 & #18, a jumper must
close these terminals or doors will hold open.
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4.5 Karsilikh Kilitleme
(Interlock)

Bu a([;<|klama standart interlock icindir: birbirinden tamamen bagimsiz iki SLM kayar kapi kullanihir. iki
tahrik Unitesi asagdidaki terminaller Gzerinden baglanir:

Interlock sinyali: Unite 1 = 23 (X8); Unite 2 = 23 (X8)
0 V (GND): Unite 1 = 20 (X8); Unite 2

NOTl: BuIi lem 3. seviye programlama gerektirir ve deneyimli Gildor temsilcileri tarafindan
yapilmahdir.

Temel ilkeler:

- Her iki sistem ayni glic beslemesine baglanmalidir.

- Interlock, GECE (#2) ve CIKIS (#1) program anahtari
konumunda calisir.

- IKar |(Ij|k|| kilitlemenin glvenilir olmasi icin iki program anahtari ayni konumda
olmahdir.

- Ancak interlock baglantisi tzerindeki iletisim anahtarin her konumunda calisir. Kilitli modda olmayan
bir kapi kilitli moddaki diger kapiyi engelleyebilir; ters yondeki bekleyen sinyal ise dikkate alinmaz.

-%—ler iki kapida SS #3'U ACIK (interlock) yapin. Softswitch #4 ile kapilardan birine MASTER (ana) islevini
atayin.

- Acma komutlan hafizaya alinir.

- Softswitch #16 ile agma tetiklemelerinin hafizaya alinmasi
engellenebilir.

- ACIL ACMA veya ACIL KAPAMA islevi énceliklidir.

bKa ||Iardan biri kilit mekanizmasina takili kalirsa kisa bekleme sonrasinda diger kapi serbest
irakilir.

- Ayni anda iki agma komutu gelse bile 6zel zamanlama ¢ift agilmayi onler.

islem:

Iki kapi da kapahdir. MASTER bir sinyal génderir; SLAVE bunu yanitlamalidir, yoksa MASTER sinyali

tekrarlar. Tersine, MASTER yanit vermezse SLAVE istegi tekrarlar. Kapilardan biri KAPALI degilse interlock

cikisina 0 sinyali gonderir. RESET veya sebeke kesintisinden sonra eszamanlama daima MASTER

tarafindan yaFlllr. Bdylece kurulum islemi interlock gereklerine uygun ilerler.

E)'“}tertl'o'(l:kb'(ls'i dor FDC kanatl kapi, FFM katlanir kapi ve Gildor dairesel kayar kapi gibi baska trlnlerle de
irlestirilebilir.



Karsilikh kilitleme dizeni ve baglanti 6rnekleri asagidadir:

Guvenlik tipi karsihkh
kilitleme

- Dort agma elemani (6r. basma butonlari)
gerekir.

- Acma elemani (Al) veya (B1) tetiklenince ilgili kapi acilir ve agik bekleme siresi sonunda yeniden
Iéa Iamlr. Iklir&ci kapiyl acmak icin interlock bdlgesi icindeki baska bir acma elemani (A2) veya (B2)
ullanilmalidir.
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Temiz oda tipi karsilikh
kilitleme

- Yalniz iki acma elemani gerekir.

- Softswitch #16 KAPALI (OFF)
konumunda olmaldir.

- Agma elemani (A) veya (B) tetiklenince ilgili kapi acilir ve bekleme sliresi sonunda yeniden
kapanir. Ardindan ikinci kapi baska bir agcma elemani tetiklenmeden otomatik acilir.

- Glvenlik icin interlock bélgesinin icinde en az bir (C) acma elemani
bulunmalhdir.
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4.6 Musteriler icin 6zel talimatlar

Emniyet fotoseli arizasi

is yeri kapanirken emniyet fotoseli 1sini kesildigi icin kapilar agik kaliyorsa, sistem GECE ¢alisma
konumuna alindiginda kapi arizaya ragmen disuk hizda kapanir.

Akuyle uyandirma (Wake-up)
Acil durum akui takimi yaklasik 15-30 dakika kisitsiz calisma sadlar.

Istisna:

GECE modunda akUYj_]_ korumak igin kontrol tnitesi tamamen kapatilir (tim LED'ler séner). Bu
bekleme sirasinda akiden yaklasik 4 mA artik akim cekilir. Anahtarli kumanda elemani ile agma
(Wake-up) tetiklenebilir; bunun i%in ornegin terminal 11'e bagli anahtarli salter yaklasik 3 saniye
etkin tutulmahdir. GECE acik bekleme sliresi sonunda kapi kapanir ve kontrol sistemi tekrar kapanir.
Normal calisma ancak sebeke elektrigi geri geldiginde mumkundir.



5. BAKIM VE ARIZA GIDERME

5.1 GUvenlik ve garanti

SLM kayar kapi sisteminin glvenli ve glvenilir calismasini saglamak icin en az yilda bir dizenli
bakim ve kontrol yapilmasi zorunludur.

Bakim, asagidaki bakim cizelgesine uygun olarak 6zel egitim almis personelce yapilmahdir.

Bakim ihmal edilirse veya yetkisiz kisilerce yapilirsa Uretici ya da distribGtér meydana gelebilecek
hasarlardan ve sonuclarindan sorumliu tutulamaz.

SLM kayar kapl sistemine sonradan yapilacak her midahale veya degisiklik yalniz 6zel egitimli
personelce gerceklestiriimelidir.

UYARI:

Temizlikten veya elektrikli elemanlar
qurlnde calismadan 6nce mutlaka fisi
{ ” 5 cekin. { i 5

— DIKKAT:

Tahrik kutusunu temizlerken akan su
kullanmayin. Asindirici temizlik Granlerinden
kacinin.




52 Maintenance

Check the function and wear of the different elements
Maintenance should be performed at scheduled intervals
it is recommended at least semi annually

To avoid jeopardizing the safety of the door users, any defective safety elements
may not be disconnected in order to continue the operation of the door

In order to guarantee the availability of the installation, a preventive
replacement of any element showing signs of wear is strongly recommended

Mol 88 ~ = 218
i 2 8 8 & 3| 3| 8|8
Installation g2 kEs Control box 228z
General condition of door install. | X Electrical connections X
Free door movement, manually | X X Control functions X X
Door guides / top track X X X Program switch (check all the .
Weatherstrips / sealing joints X X X positions)
Side panels / active leaves X X Battery X
Header back / header cover X X
| . . | Control elements
Check tight fitting screws x
and nuts All existing control elements
Clens the iistallatian X | X such as: motion sensor, threshold X | X X
protection, key switch, card reader
Drive unit Safety elements
Drive unit X X X Reversing / stopping mechanism XX X
~ Holding power in CLOSED pos. | X Door lopking / manual unlocking x| x x| x
Transmission elements such as: mechanism
toothed belj[, flat belt, cables X X X Mechanical emergency breakout X X
rods or chains o ;
- Breakout monitoring switch XX X
Carriage wheels / counter pres- i
sure rollers, / traveling carriages X X X H9 d%ng beat.n.s X|X
Existing additional safety x| X X
Carrier breakout catches X X X elements
OPEN / CLOSE position X X
Miscellaneous

‘ Stickers / rating plates ‘ X ‘ X




5.3 Ariza giderme:

UYARI:

Temizlikten veya enerji altindaki
elemanlarda calismadan 6nce
mutlaka fisi cekin.

AIILG UGI)C; kLIItIUi Uidbl IICUIEII \,l‘.’) \...JIII I’ ;?itlll

Panik acilma kablolari kisa -gzggkhavgél;'gakggl\/g%sr:iﬁz%llalmzlss [ Kablolari onarin; panel; sifirlayin |

RESET sonrasi 1sik yanip devre veya B.O. anahtarini hizalayin
sonuyor
BEDIS BEDIS'i OTOMATIK'e alin

Kapi herhangi bir konumda BEDIS manuel modda

takili kaldi Kontrol kutusunda LED lektrik vok ) 4 Beslemeyi kontrol edin;

yanmiyor Elektrik yok veya sigorta atmig sigortayi degistirin
- Kapi acik konumda takil kaldi BEDIS siirekli acik/maniiek—BEDIS'i OTOMATIK'e atm————
fotosel kesik, arizal veya yanlip
Fotoseller; 14-17 ve 14-18 bagl 14-17 ve 14-18 terminallerinde
terminalleri kapanma komutunu kontrol edin
Acilma sensorleri Sensorler arizali Sensorleri degistirin
BEDIS'i OTOMATIK'e al
Kapi kapali kaliyor BEDIS GECE/GIKIS/MANUEL; 10710 eain

panik acilma etkin

B.O. devresini (8 ve 12) kontrol

Panik agilma devresi edin
-Kapi art arda kisa agillip ~ ——7Kap! hareketi / panik agilma fevresi tetikleniyor =~ ———Mekanik parcalar (arabalar, ray, —
kapaniyor kanatlar) ve B.O. devresini
kontrol edin
Kontrol kutusu arizali Kontrol kutusunu degistirin
-Kapanirken kapi aniden —T Hareket sirasinda y6n degistjrme mekanizmasi — Arabalar, ray ve kanatlarda
yeniden agihyor tetiklendi asir surtinmeyi kontrol edin
Kontrol kutusu arizah Kontrol kutusunu degistirin
[ Solenoid kilit takiliyken BEDIS _-Kapl acllmaya calistyor ama [ Solenoid miknatisi arizali -Ba“lantlyl__ko_ntrol edin;
GECE konumunda kilit kilitli kahyor miknatisi 6lgln
enerjilenmiyor
Kilit PCB karti arizal Kilit PCB kartini degistirin

Kontrol kutusu arizah Kontrol kutusunu degistirin




GILDOR BEDIS KONTROL PANELI
HIZLI KULLANIM KILAVUZU

-
>
>

Gece kapiyi kilitlemek icin kullaniimasi
gereken MANUEL konum.

SUREKLI ACIK konumu. Bu modda baska
bir konum secilene dek kapilar acik kalir.

Normal ¢ift yonli gecis modu. Kapi,
i(;elriden ve disaridan gelen tetiklemelerle
acihr.

KISMI ACILMA modu. Kapi 6énceden
ayarlanan mesafeye kadar acilir. Dasik
yaya trafiginde 1sitma/sogutma kaybini
azaltmak icin kullanilir.

YALNIZ CIKIS modu. Ozel baglanti
gerektirebilir; yalniz cikis veya yalniz giris
amaciyla kullanihr.

Elektrikli kilit takiliysa kullanilir. Bu
konumda kapilar kapanir ve elektrikli kilit
devreye girer.

Kirmizi 11k yanip sénlyorsa otomatik
kapida sorun vardir. Hata kendiliginden
silinmezse yerel servis firmanizi arayin.



OTOMATIK KAYAR KAPINIZ iCiN . )
GUNLUK GUVENLIK KONTROL LISTESI
Ust sensorle calisan kapilar

SEKIL 1
1. YUrime testi: Kapiya disaridan yaklasin. Yaklasik 5 ft (1,5 m) mesafede
acllmaya baslamalidir. Kapi carpmadan, sarsintisiz agilmali ve tam acik

konumda durmalhdir. Algilama alanindan cikinca en erken 1,5 saniye sonra
kapanmalidir. Kapanma hizi 1 ft/sn'yi (yaklasik 0,3 m/sn) asmamalidir. Kapi
carpmadan kapanmalidir. Ayni testi i¢ taraftan disari yurtyerek tekrarlayin.

Yaya akigi mumkin oldugunca ka.p.llya.dik yonlendirilmeli. Bu mimkin
=]/ |— degdilse sensérler yandan gelen kisileri de algilayacak gekilde ayarlanmalidir.
Kapr 6ntunden yaklasik 2 ft (60 cm) uzaklikta paralel yariyerek deneyin.
Hareketli kanadin arka ucuna ulasmadan kapli acilmaya baslamalidir.

2. Esik testi: Ust kasanin hemen altindaki esik bélgesinde yaklasik 15
saniye bekleyin. Siz oradayken kapi hi¢ hareket etmeden agik kalmalidir.

FIG. 1
EKIL 2 ) N ) o .
mniyet fotoselleri varsa kapi agikken isini elinizle kesin. Eliniz 1sin1 kapattigi
sirece kapi acik kalmalidir. Elinizi gekince bekleme siresinin ardindan
kapanmaya baslamalidir. Alt ve Ust fotosel takimlarini ayri ayn test edin.
|

Zemin paspaslyla galisan kapilar

Yuarime testi: Her etkinlestirme paspasina sirayla basin. Kapilar yavas,
duzgln ve carpmadan acilip durmalidir. Paspaslarin her bélimuine basin;
Gzerindeyken kap! kapanmaya ¢alismamalidir. Paspastan ayrildiktan en
erken 3 saniye sonra kaﬁanmalldlr. Paspas citalari ve esikler saglam
sabitlenmis, vidalar eksiksiz ve kenarlar takilma tehlikesi olusturmayacak
durumda olmahdir.

2EKIL 3 - Uyar etiketleri

NSI standartlarlna_lgére her hareketli kanatta iki etiket bulunmalidir: goz
hizasinda DIKKAT OTOMATIK KAPI ve i¢ tarafta kacis yonuni gosteren ACIL
DURUMDA ITEREK ACIN. Sabit yan kanatta g6z hizasinda DIKKAT OTOMATIK
KAPI - UZAK DURUN etiketi olmalidir.
Kilitleme: Kapilarin kolay kilitlenip acildigini kontrol edin. Ortadaki Kilit .
strglsunin karsi kanada (tek siirmede yan dikmeye) sangam gectigini ve Ust
tasiyici kilit milinin yerine oturdugunu dogrulayin. Kapiyi kilitleyip iki kanadi
ayirmayi deneyin; kapali kalmalidir. Bu kontroli mesai sonuna veya tatil

6ncesine birakmayin; acil servis maliyeti dogabilir.
Genel: Alt kilavuzlar ve raylar temiz, yabanci maddesiz ve asiri asinmasiz

ON SLIDING olmalidir. Ust tekerlekleri gozle kontrol edin; kapi takilmadan, silkelenmeden
LEAF acihp kapanmalidir. Giriste kayma/takiima tehlikesi, kapi hareketini engelleyen
— paspas, teshir Urinl veya bagka nesne bulunmamalidir. Panellerin késelerinde
FIG. 3 2 RN gevseme, camlarda catlak/kirik ve cam tutucu ¢italarda eksik veya gevsek
: / AUTOMATIC YELLOW WITH parca olup olmadigini kontrol edin.
CAUTION BLACK
'\ DOOR ,/ LETTERS
( IN EMERGENCY PUSH TO OPEN h)

RED WITH WHITE LETTERS

ON SIDE
PANEL

(AUTOMATIC DOOR - STAND CLEAR
YELLOW WITH BLACK LETTERS

XgﬁmDAKi SORUNLARDAN BiRi GIDERILEMIYORSA OTOMATIK KAPIY| DERHAL KAPATIN VE YETKILI SERVISI

GILDOR OTOMATIK KAPILAR
1800 211 5838




